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@ 1. Zesp6t prowadzenia liny zawierajacy rolki,
Znamienny tym, Ze stanowia go dwie symetryczne
czesci skladajace sie z podstawy (1), do ktérej zamo-
cowany jest korpus (2), a po bokach (3) korpusu (2) sa
zamocowane na osiach (4) ruchome ramiona (5) za-
koriczone z jedne;j strony rolka (6), a z drugiej nakretka
(7) osadzona na Srubie regulacyjne;j (8) wyposazone]
w uklad thumigcy przy czym podstawy (1) obu czescx
sa pofaczone tacznikiem (14)
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Zesp6t prowadzenia liny

Zastrzezenia patentowe

1. Zesp6t prowadzenia liny zawierajacy rolki, znamienny tym, Ze stanowia go dwie
symetryczne czesci skladajace si¢ z podstawy (1), do kt6rej zamocowany jest korpus (2), a po
bokach (3) korpusu (2) sa zamocowane na osiach (4) rachome ramiona (5) zakoriczone z jednej
strony rolka (6), a z drugiej nakretka (7) osadzona na Srubie regulacyjnej (8) wyposazonej w
uktad thimiacy przy czym podstawy (1) obu czesci sa potaczone tacznikiem (14).

2. Zesp6t wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze uklad thimiacy stanowia dwie ptytki (9)
sprzegniete ze sobg thumikiem drgad (10) oraz rdzeniem osadzonym w prowadnicy i
sprezyna (12).

3. Zesp6t prowadzenia liny zawierajacy rolki, znamienny tym, ze stanowia go dwie
symetryczne czesci skladajace si¢ z podstawy (1) do ktérej zamocowany jest korpus (2) po
bokach ktérego sa zamocowane na osiach (4) rachome ramiona (5) zakoficzone z jednej strony
rolka (6) a z drugiej nakretka (7) osadzong na $rubie regulacyjne;j (8) potaczonej poprzez ptytke
(9) z prowadnica (11) przy czym na osi (4) jest réwniez osadzony ukiad thumienia (20) zas
podstawy (1) obu czesci sa potaczone tacznikiem (14).

* * *

Przedmiotem wynalazku jest zespGt prowadzenia liny przeznaczony do stosowania z
magnetycznymi glowicami pomiarowymi.

Prowadzenie liny ma za zadanie centryczne ustawienie jej wewnatrz glowicy tak, aby lina
w czasie przemieszczania si¢ przez glowice nie zmieniala swojego polozZenia oraz nie drgata.
Znane glowice sa integralnie wyposazone w nastepujace zespoly prowadzace: dwa lizgi w
postaci regulowanych szczgk usytuowanych na kosicach glowicy, §lizgi w postaci listew o
regulowanych rozstawach, umieszczone wewnatrz glowicy, zesp6l §lizgéw w postaci listew o
regulowanych rozstawach, ktéry umieszczony jest wewnatrz glowicy.

Opisane zespoly prowadzace nie gwarantuja rtéwnomiernego prowadzenia liny zwlaszcza
wiedy gdy jej Srednica jest wieksza niz 30 mm, a zwlaszcza wtedy gdy: badana lina biczuje w
czasie pomiaru, wpada w drgania, predko$¢ przemieszczania si¢ liny jest nieréwnomierna i jej
zmiany maja charakter skokowy. Problem ustabilizowania glowicy podczas pomiaru jest szcze-
g6lnie trudny do rozwiazania wéwczas gdy glowica pomiarowa wisi na linie i nie ma mozliwosci
przytwierdzenia jej do podtoza ani do jaki§ stabilnych elementéw konstrukcji.

Istota zespotu prowadzenia liny polega na tym, Ze stanowia go dwie symetryczne
czesci sktadajace si¢ z podstawy do ktérej zamocowany jest korpus po bokach ktérego sa
zamocowane na osiach ruchome ramiona zakoriczone z jednej strony rolka a z drugiej
~ nakretka osadzona na Srubie regulacyjnej wyposazonej w uktad ttumiacy. Uklad thumiacy
- stanowia dwie plytki sprzegnigte ze soba thumikiem drgand oraz spr¢zyny. Podstawy obu
czesci sa potaczone tacznikiem.

W innej wersji zespGt prowadzacy, wedtug wynalazku, stanowia dwie symetryczne czesci
sktadajace si¢ z podstawy, do ktérej zamocowany jest korpus po bokach ktdrego sa zamocowane
na osiach ruchome ramiona zakoriczone z jednej strony rolka a z drugiej nakr¢tka osadzong na
$rubie regulacyjnej potaczonej poprzez ptytke z prowadnica. Na osiach réwniez osadzone sa
elementy sprezyste i thumiace. Podstawy obu cz¢éci sa polaczone facznikiem.

Dzieki zastosowaniu prowadzenia wedtug wynalazku, mocowanego na obudowie gtowicy
mozliwe jest prowadzenie liny nawet przy znacznej dynamice jej drgafi bocznych. Sprzegniecie
rolek ze soba daje podatno$¢ calemu zespotowi prowadzenia na drgania liny.



160 974 3

Przedmiot wynalazku uwidoczniony jest w przyktadzie wykonania na rysunku, na ktérym
fig. 1 - przedstawia zesp6t prowadzenia liny zamocowany na glowicy, w przekroju wzdtuznym,
a fig. 2 - druga wersje uktadu w widoku od czota glowicy. :

ZespGt prowadzenia liny stanowia dwie symetryczne czgsci sktadajace si¢ z podstawy 1
do ktérej jest zamocowany korpus 2. Po bokach 3 korpusu 2 s3 zamocowane na osiach 4 ruchome
ramiona 5 zakoficzone z jednej strony rolka 6 a z drugiej nakrgtka 7 osadzona na Srubie
regulacyjnej 8 wyposazonej w uklad ttumiacy. Uktad thumiacy sklada si¢ z ptytek 9 sprz¢gnietych
ze soba ttumikiem drgar 10 oraz rdzeniem osadzonym w prowadnicy 11 i sprezyng 12. Podstawy
1 sa nakiadane na gérng i dolna powierzchni¢ glowicy pomiarowej 13 i polaczone ze soba
tacznikiem 14. Rozstaw rolek 6 w zaleznosci od Srednicy liny 15 reguluje si¢ pokretlem 16. Do
gbrnej powierzchni korpusu 2 mocuje si¢ wysiegnik 17 stuzacy do sprzegniecia glowicy 13 z
czujnikiem przemieszczen i predkosci 18 liny 15 oraz z jego ukladem napinania 19.

W innej wersji zespotu prowadzenia ukiad thumienia 20 jest usytuowany na osiach 4 a
stanowia go elementy sprezyste i tumiace. Sruby regulacyjne 8 sa polaczone poprzez plytki 9 z
prowadnica 11. :
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