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Ukiad do pomiaru sit oraz dtugoéci lin
kotwicznych, znamienny tym, ze stanowi go
krazek pomiarowy (1) oraz krazek odginajacy
(2) usytuowane w jednej plaszczyinie, przy
czym krazek pomiarowy (1) zamocowany jest
poprzez poziomy wahacz (3) do korpusu (4)
oraz jest poprzez laczniki (5) i sprezyny (6)
sprzggnigty z czujnikiem pomiarowym (7), a w

~ poblizu krazka odginajacego (2), na wlocie liny
kotwicznej (8) sa do korpusu (4) zamocowane
rolki naprowadzajace (9), o osiach prostopad-
tych do osi obrotu krazka odginajacego (2).
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UKEAD DO POMIARU SIZ ORAZ DRUGOSCI LI KOTWICZNYCH

Zastrzezendie patentowe

:Ukiad do pomiaru si} oraz dlugoéci lin kotwicznych, znamienny tym,
2e stanowi go krazek pomiarowy (1) oraz krazek odginajacy (2) usytuowane w jednej
plaszczy?nie, przy czym krazek pomiarowy (1) zamocowany jest poprzez poziomy wahacz
{3) do korpusu (4) oraz jest poprzez taczniki (5) i sprezyny (6) sprzegniety z czujnikiem
pomiarowym (7), a w poblizu krazka odginajacego (2}, na wlocie liny kotwicznej (8)
sa do korpusu (4) zamocowane rolki naprowadzajace (9), o osiach prostopadiych do osi
obrotu krazka odginajacego (2).

* kK

Przedmiotem wynalazku jest uktad do pomiaru sit* oraz d¥ugo$ci 1lin kotwicznych
‘znajdujacybh zastosowanie w wciggarkach kotwicznych.

Pomiar sit w linach kotwicznych realizowany jest dzieki temu, 2e na osi bebna
pomiarowego badf{ przy $rubach fundamentowych bebna pomiarowego mocuje sie tensometry.
Pomiar diugosci liny realizowany ‘jest przez pomiar obrotdéw bebna pomiarowego wciagarki
kotwicznej, zliczanych przez liczniki  tachometryczne mocowane na osi bebna.
Niedogodnos$cia jest kéniecznqéé dokonywania dodatkowych pomiaréw rzeczywistego promienia
nawijania liny i liczby wars{:w, liny znajdujacej sie na bebnie.

Istota utadu wediug wynalazku, polega na tym, 2e sktada sie z krazka pomiarowego
oraz kraika odcinajacego usytuowanych w jednej ptaszczyZnie, przy czym krazek poniarowy
zamocowany jest przez poziomy wahacz do korpusu oraz jest poprzez raczniki i sprezyny
sprzegniety 2z czujnikiem pomiarowym. W poblizu krazka odginajacego do korpusu sa
zamocowane rolki naprowadzajace, o osiach obrotu prostopadiych do osi obrotu krazka
odginajacego.

Uktad wediug wynalazku jest montowany w okolicy istniejacych krazkéw burtowych
bez koniecznoéci demontazu istniejacych elementédw utadu wciagarki. Dzieki zastosowaniu
tego ukYadu mozna mierzyé potrzebne parametry w istniejacych utadach wciggarek
kotwicznych bez ingerencji w ich rozwigzanie konmstrukcyjne.

Przedmiot wynalazku uwidoczniony jest w przyktadzie wykonania na rysunku, na ktérym
fig. 1 - przedstawia uklad w widoku z boku, a fig. 2 - uktad w widoku z géry. Uktad
do pomiaru si? oraz diugosci 1lin kotwicznych sktada sie 2z krazka ‘pomiarowego 1 oraz
krazka odginajacego 2, usytuowanych w jednej ptaszczyZnie przy czym krazek pomiarowy
1 zamocowany jest przez poziomy wahacz 3 do korpusu 4 oraz jest poprzez %3czniki 5 i
sprezyny 6 sprzegnigty z czujnikiem pomiarowym 7. Zaczniki 5 ze sprezynami 6 pPrzenosza
na czujnik pomiarowy 7 sile odginania krazka pomiarowego 1. W poblizu krazka odginajacego
2, na wlocie liny kotwicznej 8, sa do korpusu 4 zamocowane rolki naprowadzajace 9, o
osiach obrotu prostopadiych do osi obrotu krazka odginajacego 2. Caty uktad jest
montowany na pokiadzie statku w poblizu krazka burtowego 10.

Dziatanie uktadu, wediug wynalazku, peclega na tym, 2e lina kotwiczna 8 odginana
przez krazki 2 na krazku pomiarowym 1 powoduje wystepowanie skladowej sity pionowej,
ktéra poprzez acznik 5 przenoszona jest na czujnik 7 do pomiaru sity, ktdérego sygnal
jest proporcjonalny do wartodci sity dziatajacej w linie 8. Przemieszczanie sie liny
8 powoduje obrét krazka pomiarowego 1 wraz z walem 11 na kodcu ktérego jest usytuowany
impulsowy przetwornik 12 obrotédw. Sygnaly przetwornika 12 sa odwzorowaniem zmian dtugosdci
liny 8 wskutek jej nawijania badZ odwijania na bebnie wciagarki.
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