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SPOSOB STEROWANIA NAPEDU ASYNCHRONICZNEGO Z FALOWNIKIEM PRADU

Przedmiotem wynalazku jest sposéb sterowania napedu asynchronicznego z falownikisem
pradu. Znany /polski opis patentowy nr 114 650/ sposdb regulacji obrotéw maszyny asyn-
chroniczne], zasilanej poprzez sterowany czgstotliwodciowo falownik statyczny, polega
ne zmianis pradu stojana dle sterowanis czgstotliwodcia podlizgu wirnika. Przy regulo=
wénych w denej chwili obrotach napigcie na zaciskach utrzymuje sie etale na zasadniczo
Jednakowym poziomis przy zadanych obrotach, niezaleznie od obcigzenia i pradu stojana.
Przy czym nie wystepuje zekldcajgce ckoki nepiecie i spadki napiecia, réwnisz przy na-
giych konficowych zmianach obcigzenia, Ne skutsk utrzymenie w przyblizeniu stalego napie-
cia stojane prad wzbudzenie przy dsnych obrotach pozostaje réwnier zssacniczo staly.

Z tego wynike szczegélnie dobra dynamika meaezyny asynchronicznej, ktéra odpowieda dyne-
micznaj pracy maszyny bocznikowej predu steiege z wykluczeniem znieksztaicen i zakidcen
skladowych elekirycznych przez nspigcia, gdy2 takie przepiecis nis mogs wystepié, réwe
niez w postaci bardzo krétkich skokéw napigecis. Staiodé napigeie stojans taka, jeka mo-
%28 byé osigoniets,wynika z tego, Zs iloraz Is/ A T, gdzie Is oznacze prad stojana,

a A f czestotliwodé poslizgu wirnike, jest utrzymywany jako staly dzieki praktycznie
bazinercyjnej zmienle czgstotliwodci pesdlizgu wirnika, przez co prad wzbudzenia I, Jest
ponitej granicy nesycenia Zelaze stojane i wirnika, gdvyz ilorez Isf‘1A f jest propor=-
cjonalny do strumienia magnatycznego, & tyam samym do pradu wzbudzenia.

Znany jest takze /H.Tunia i M.P.Kaimierski » "Podstawy automatyki nspedu slekirycze
nege”, PWN, W-wa 1878 r./ sposéb sterowsnia napedea zsynchronicznys z felownikiem pradu
polegajecy na keztaitowaniu predu stcjene, poprzez nieliniowm charaktarystvke sterowa=
nia, w zaleZnodci od poslizgu, Nisliniowe cherskterystyks sterowania uzyskiwana jest
w wyniku rozwigzsnis riéwnania mstemetycznego dls ckreslonych, podstawowych parsmetréw
silnika. Wadg tego sposobu jest to, 2o parsmetry silnika asynchronicznego zmieniajg sie
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wraz z obcigzeniem i t=mPsraturg. Powoduls to niedopasowsnia charakterystyki sterowania
do obiesktu rzsczywistego. Ponadto gposdb nis uwzglednis proceséw komutacil wymuszonej
zachodzecych w strukturze energetycznei falownike pradu. Bezposrednie sterowanie wedlug
tego sposobu w ukiadzie rzsczywisivm powoduje powstanie przepigé nisbezpiscznych dle
izolecji miedzyzwojowe! stojans silniks, jek rdéwnisz zmuseze do napigcicwago przewymiaro-
wanis slementdw péiprzesweodnikowych struktury ensrgetycans] falownika pradu,

Spesélb sterowania napedu asynehronicznege z falownikisw pradu realizujacy zmisng
srgdu przemisnnike i czestotliwedci falowniks polegs ne tTym, 2o pregd i poslizg ksztaltu=
j2 sie¢ w zaleinodci od Zedsnegs momentu ne wals silrike, w funkeji czestorliwodci prgdu,
przy réwnoczesnym nieprzeskroczeniu dopuszozalnai wartodsi naplecis w caiym zakresis re-
gulacji predkosdci.

Zalete sposcbu sterowania nepgdu esynchronicznsgo z falownikiem predu, wedliug wyna=
lazky, jest umozliwienis uzvyskaniz makeymalnego, uwarunkowenego pradsm przeksztaltnika,
momentu eilnika w ceiym zaekrssis jesgo raguliscji,tc znaczy zardwno w zekreslie czestotlie
wosci mnieiszych i rownel czestotliwodci znamionows], jak i w zakresie czestotliwodci
wyzszych od znamicnowsj. Fonadto sposdh uwozliwia poprawienis wissnosci dynamicznvch
gilnika napgdowego przy réwnoczesnym cbniZeniu napied kondensatordw komutscyinych.

Sposéb stercwania napedy ssynchronisznege z felownikise pradu w przykladowyz wyko-
naniu polega ne tym, 28 w zakresisz czestotliwedel od O do 50 Bz podlizg utrzyauje sig
na steisj wartodci zadsnej, prrez co uzyskujs sig steig przecigzalnosd silmika, Nato=
misst w zakrosie czesltotliwodedl wyZezed niZ 350 Hz pudlizg zwigksze sig¢ liniowo, propor=
cjonalnie do czgstotliwodci a réwnoczsédnie uvirzveuje sig napigcis silnike na staiej
wartosci, co pozwala na uzyskenie charakterystyk mechanicznych silnika, odpowiadaigoych
state]j mocy napsdu.

Zasgtrzezandle Datentowe

Sposéb stercwanie napsdu esynchrenicznego z falownikiem pradu, realizujecy zmiane
pradu przemiennika i czestotliwosci falownike, z nz m i e nn vy ty m, z2e prad
i poslizg ksztasituje cie w zaleZnosci od Zadenego momentu na wsla eilnika, w funkcji
czgstotliwodci predu, przy réwnoczesnvm nieprzekroczeniu dopuszezslnej wertosdci napig-
cia w catym zakresie regulsasii predkosded,

Pracownia Poligraficzna UP PRL. Nakfaed 180 egez.
Cena 100 zt.



