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SPOSOB REGUIACJX CZESTOTLIWOSCIOWEGO NAFEDU ASYNCHRONICZNEGO

Przedmiotem wynalazku jest sposdb regulacji napedu asynchronicznego pozwslajgcy na
uzyskanie debrych wiasnosci statycznych i dynamicznych w szerokim zakresie zmian pred-
dkoscl obrotows.

Znane sposoby sterowania napedu asynchronicznego realizujgce zmiane pradu bgdf na-
pigcia przemiennika i czgstotliwosci falownika umoiliiwiajg utrzymywanie strumienia re-
szyny w sposdb posredni lub bezposredni, Sposéb bezpoéredni polega na zastosowaniu w
ukladzie regulacji regulatora strumienias silnika, ktéry na podstawie pomiaru strumienis,
za pomocg zainstalowanych w silnilu czujnikdéw Halle lub specjalnych uzwojeh pomiarowych,
utrzymuje strumien maszyny na 2Zgdanym poziomie /L.H. Walker, P.i. Espelage: ™A High Per-
formance Controlled = Current Inverter Drive™ IEKE Trans. on Ind. Appl. 2/1980/. Sposéb
posredni polega pa zadawaniu napiecia silnika w funkeji czestotliweosci prgdu falownika,
lub zadawaniu prgdu silnika w funkeji momentu lub poélizgu silnika. Przy cazym poslizg
Jest okreslony jake rézpice zadanej czgstotliwoscl prgdu stojana silnika i1 predkosci kg—
towej jego wirnika. Aktualnag czgstotliwodé pradu stojana otrzymuje sie przez sumowanie
sygnatu predkosci sllnika otrzymywanego g techogeneratora, badi = przetwornika napiecia
stejana silniks i sygnaiu poslizgu pochodzgcego zwykle z regulatora predkosci. Réwno-
¢zeénie przy regulowanych w danej chwili obrotach poprzez tor czestotliwmodei utrzymuie
sil¢ papiecie na zaciskach maszyny asynchronicznej stals na zasadniczo jednakowym pozio-
mie, odpowiadajgcym aktualnej czestotliwoéci /polski opis patentowy nr 1l4 650/.

Sposdb regulacji czestotliwosciowego napedu asynchronicznego realizujgcy zmiane naw
pigoia bgds prad przemiennika i czgstotliwosci falownika polega na tym, Ze wartosd
amplitudy pradu lub napiecia silnika ksataltuje sie¢ tek, aby w kazdych warunkach precy
silnika kwadrat amplitudy jego strumienis utrzymywsé na niszmienionym poziomie, réwnym
ektualnej wartosci zadanej. Réwnoczesnle czestotliwosé pradu falownika wypracowuje sie
tak, aby w kazdej chwill poslizg aktualny silnika byl réwny jego zadane] wartedci.
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Zalets sposobu regulacji czgstotliwosciowego napedu asynchronicznege, wedlug wynslazku,
Jest uzyskanie wyrazpego rozdzielenis w ukladzie regulacji, obwodu masnesowsnia silnika od
obwodu ksztaitowania momentu i predkoéci, co daje tatwg realizacje dowolnych charakterystyk
mechanicznych z ograniczeniami maksymalnego momentu i prediosci oraz uzyskanie szybszej niz
w konwencjonalnym ukiadzie regulacji strumienia. Ponadto spoedb ksztaltowanis czestotliwos-
¢l pradu falownika pozwala na uzyskanie bardzo dobrych wkasnosci dynamicznych napedu dziekl
zesadnicze] regulacji poslizgu, a co za tym i momentu, kidry praktycznie pozbawmiony jest
inercji. Poza tym sposéb wedIug wynalazku pozwala na uproszczanie ukladu regulacjl, gdyz
w elektronicznym ukladzie pomiarowym tatwisj jest otrzymaé pomiar kwadratu amplitudy stru-
mienia niZ pomiar jego amplitudy.

Sposdéb regulacji napgdu asynchronicznego w przykiadowym wykonaniu polega na tym, 32e
w przypadku stosowania przemiennika czestotliwoéci z falownikiem pradu stosuje sie dwa za~
sadnicze regulatory: regulator kwadratu amplitudy strumienia w torze sterowania pradu
przemiennika i regulator poélizgu w torze sterowania czestotliwoéci falownika. Ha wejsScia
regulatora kwadratu emplitudy strumisnia podaje sie sygnaly zadanej wartosci kwadratu
amplitudy strumienia i wartosci lwadratu amplitudy strumienia pochodzgcej z ukiadu pomis-
rowego, Proporcjonalno~calltujgeym regulatorem kwadratu amplitudy strumienia zadaje sie
vaki prgd do regulatora pradu przeksztattnika, aby sprawdzié rdzZnice sygnaldw wejiciowych
do zera. Podobnie, na wejscie regulatora poslizgu silnika podaje sie, z regulatora pre -
dkoéci, sygnaly zadanej wartosci poslizgu silnika i romierzone Jego wartosci. Regulator
poslizgu silnika jako proporcjonalno-calkujacy, poprzez odpowiednig zmiang czestotliwod
ci falownika sprovadza si¢ rdinice tych sygnaidw zadarnych ds zera.

-~

Zastrzeienie patentowe

Sposéb regulacji czestotliwoécioweso naredu  asynchronicznego realizujaecy ziniane
naplgcia lub prgdu silnika i czgstotliwosé falownika, zhamienny tym, ze
warto$é amplitudy prgdu lub napiecia silnika ksztettuje si¢ tak, aby w kazdych warunkach
pracy silnika kwadrat amplitudy jege strumienia utrzymywaé na niezmienionym poziomie,
réwnym aktualnej wartoéci zadanej, & réwnoczebnie czestotliwo$é pradu falownika ksztal-
tuje sig w proporcjonalno-catkujgcym regulatorze tak, aby w kazdej chwili po$lizg sil-
nika byl réwny zadanej wielkosci poslizgu zadanego.
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