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Przedmiotem wynalazku jest elektrohydrauliczny
uklad napedowy suportu tokarki, PrZeZNACIONS) W 8ZCZE-
golnoéci do toczenia materialéw o niejednakowej
twardosci.

Znany hydrauliczny uklad napgdowy suportu tokarki
ma sitownik hydrauliczny polgczony z jednej strony bez-
poérednio ze Zrédlem statego ci$nienia, a z drugiej z
imakiem noza.

Wadg tego ukladu jest mala dokladnosé stabilizacji
sity skrawajacej, ktérej wahania obnizajg trwatoé¢ narzg-
dzi skrawajacych i jako§¢ obrabianej powierzchni.

Celem wynalazku jest opracowanie ukiadu nap_tg"qp-w

wego zapewniajacego stabilizacj¢ sily skrawania w pro-
cesie toczenia materialéw o losowo zmiennej twardosci.

Istota wynalazku polega na tym, ze do nota osadzo-
nego w imaku jest zamocowany czujnik, pomiaru sily
skrawania. Czujnik polaczony jest za posrednictwem
wzmacniacza pomiarowego i bloku elektronicznego z
przetwornikiem elektrohydraulicznym sprzggnigtym 2z
sifownikiem hydraulicznym. N6z napedzany elektrohy-
draulicznie jest wzgledem noza napedzanego mechni-
cznie wysuniety w kierunku przeciwnym do posuwu o
wartof¢ zaleina od wariacji jego przemieszczen i przesu-
nigty katowo przeciwnie do kierunku obrotdw toczonego
przedmiotu.

Zaletg ukladu, wedhug wynalazku, jest to, e zapewnia
‘on stabilizacje sity skrawania, podczas toczenia materia-
t6w o losowo rmiennej twardosdci. Dhugo$¢ toczonych
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materialéw nie ma wplywu na wariacj¢ sily skrawania.
Automatycznie zostaje podwyiszona trwalodé ostrzy
noty tokarskich oraz poprawiona dokladno$¢ ksztal-
towo-wymiarowa i giadko$§¢ obrabianej powierzchni.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przykiadzie
wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia
schemat elektrohydraulicznego zamknigtego ukladu
napgdowego supz)rtu tokarki, a fig. 2 - schemat wzaje-
mnego usytuowania obydwu nozy.

Elektrohydrauliczny zamkniety ukfad napedowy sta-
nowi silownik hydrauliczny 1 polaczony z imakiem 2
noza 3, na ktorym jest zamocowany czujnik 4 mierzacy
sile skrawania. Czujnik 4 polaczony jest 2a poérednict-
wem wzmacniacza pomiarowego $§ i bloku elektroni-
cznego 6 z przetwornikiem elektrohydraulicznym 7
sprzegni¢tym z silownikem hydraulicznym 1. Uklad zasi-
lany jest z hydraulicznego #rédia stalego ciSnienia 8.
Elektrohydrauliczny ukiad napedowy jest polaczony ze
znanym mechanicznym ukladem napgdowym, w rezulta-
cie czego posuw calkowity sklada si¢ z posuwu mechani-
cmego i hydraulicznego. N6z 3 jest wzgledem no2a 9
napedzanego mechanicznie, wysunigty w kierunku prze-
ciwnym do posuwu o warto§é zalezng od wariacji jego
przemieszczeh i przesunigty katowo przeciwnie do kie-
runku obrotéw toczonego przedmiotu 18,

Driatanie elektrohydraulicznego zamknigtego ukiadu
nap¢dowego jest nastgpujace. W momencie gdy ostrze
noza 3 natrafi w materiale skrawanym na wtracenie o
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wiekszej twardodci, wzrasta sifa skrawania mierzona
przez czujnik 4, wspotpracujacy z wzmacniaczem pomia-
rowym 5. Powstaly sygnal sprzgzenia zwrotnego poréw-
nywany z sygnalem wejSciowym w weile sumujgcym,
wzmocniony i przetworzony zostaje w bloku elektroni-
cznym 6, na réznicg praddw plynacych w cewkach przet-
wornika elektrohydraulicznego 7. Przesterowania przet-
wornika 7 powoduje ruch tioka sifownika hydrauliczne-
go 1 w kierunku przeciwnym do posuwu mechanicznego
suportu. Tym samym przekrdj warstwy skrawanej zos-
taje zmniejszony, przez co maleje warto$é sity skrawania,
do wielkosci, ktora generuje ukiad zadajacy w postaci
sygnatu wejéciowego. Néz 9 wygladza pofalowang
powierzchnig, kiéra powstala w wyniku skrawania
nozem 3.
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Zastrzezenie patentowe

Elektrohydrauliczny zamknigty ukiad napgdowy
suportu tokarki zawierajacy sitownik hydrauliczny poia-
czony z imakiem noza oraz hydrauliczne irédlo statego
ci$nienia znamienny tym, Ze do noza (3), osadzonego w
imaku (2) ma zamocowany czujnik {(4), pomiaru sity
skrawania, ktéry potaczony jest za posrednictwem
wzmacniacza pomiarowego (5) i bloku elektronicznego
(6) z przetwornikiem elektrohydraulicznym (), sprzeg-
nietym z sitownikiem hydraulicznym (1), przy czym ndz
(3) napgdzany elektrohydraulicznie jest wzgledem noza
(9) napedzanego mechanicznie, wysunigty W kierunku
przeciwnym do posuwu o warto$é zalezng od wariacji
jego przemieszczen i przesunigty katowo przeciwnie do
kierunku obrotéw toczonego przedmiotu (10).
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