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Przedmiotem wynalazku jest urzgdzenie do ba-
dania wilasno$ci dynamicznych amortyzatorow.

Znane urzgdzenie do badania wlasnoéci dynami-
cznych amortyzatoréw to stél wibracyjny wyposa-
zony w wzbudnik drgan bezwladnosciowy, elekiro-
dynamiczny, hydrauliczny lub pneumatyezny. Na
stole wibracyjnym mocuje sie amortyzator, prze-
znaczony do badania.

Wada urzagdzenia jest to, Ze moze ono przenosié
tylko niewielkie obciazenia statyczne do 500 kG.

Ponadto mata powierzchnia robocza urzadzenia
nie pozwala badaé wiecej niz jeden amortyzator.
W zwigzku z tymi ograniczeniami stoly wibracyj-
ne nie mogsg byé stosowane do badan wiasnosci
dynamicznych amortiyzatoréw i zespoldéw amorty-
zatordw, przenoszgcych duze obcigzenia.

Celem wynalazku jest skonstruowanie urzgdze-
nia, ktére pozwoli na badanie amortyzatoréw,
przenoszacych duze gbcigzenia.

Istote wynalazku stanowi urzadzenie skladajas-
ce sie z dwdch plyt, dolnej, posadowionej na stu-
pach zelbetowych i plyty gérnej, pomigdzy ktérymi
ustawione sg amortyzatory. Plyta gdérna sprzgiona
jest z ukladem synchronizacii, skladajgcym sie z
czterech watow, ulozyskowanych w obudowach.
Do kazdego walu przyspawane sy dwa wyciegni-
ki, polgczone przegubowo z uchwytami piyty gor-
nej.

Ponadio do piyty goérnej, przymocowana jest
rura, do ktérej na jednym z jej kohcdw zamaoco-
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wany jest wzbudnik drgan, sprzezony z silnikiem
za posSrednictwem przekladni 1 walu. Wzbudnik
drgan moze by¢ mocowany albo bezposrednio na
plycie gérnej albo do dolnego konca rury. Wzbu-
dnik drgan sklada sie z dwéch réwnolegiych wa-
0w napedowych, na ktérych osadzone sg tuleje
prowadzace, o osiach ukodnych w stosunku do osi
walu napedowego. Po tulejach tych, za posrednic-
twem $ruby regulacvinej. przesuwane s3 masy nie-
wywazone. Na plycie gérnej i dolnej umieszczo-
ne sa czujniki, stuzgce do pomiaru przemieszczef..

Urzadzenie jest wyposazone w czujnik sity, stu-
zgcy do rejestrowania sity wymuszajgcej, umiesz-
czany lgcznie ze wzbudnikiem. Do dolnego kofica
rury przymocowany jest uchwyt na dodatkowe
obcigzniki.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przy-
kladzie wykonania na rysunku, ktéry przedstawia
urzadzenie schematycznie.

Urzadzenie sklada sie z plyty dolnej 1, posado-

‘wionej na czterech zelbetowych stupach 2. Na ply-

cie dolnej 1 ustawiane sg badane amortyzatory 3,
na ktérych spoczywa piyta gérna 4. Obie plyty
1 i 4, wykonane sg jako konstrukcja ramowa. Piy-
ta gbérna 4sprzezona jest z ukladem synchroniza-.
cji, skiadajgeym sie z czierech watéw 5, ulozysko-
wanych w obudowach 6, przy czym do kazdego
walu przyspawane sy dwa wyciegniki 7, polaczo-
ne przegubowo z uchwytami 8 piyty goérnej 4. Do
plyty gbrnej 4 przymocowana jest rura 9, na kto-
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rej dolnym koncu zamocowany jest wzbudnik
drgan 10, sprzezony za posrednictwem przekladni
zgbatej 11 i walu 12 z silnikiem pradu stalego 13.
Wzbudnik drgan 10 jest wzbudnikiem bezwtad-
noSclowym, zapewniajacym amplitude sily wymu-

4
postepowy plyty gérnej 4 sprzega sie ja z ukladem
synchronizacji. Ugiecie amortyzatoréw rejestruja
czujniki przemieszczen 18. '

5 Zastrzezenia patentowe
szajacej 4000 kG w zakresie czestotliwosci 2—I100
Hz. Wzbudnik 10 ma dwa réwnolegle waly 14, na 1. Urzadzenie do badania wlasno$ci dynamicz-
ktérych osadzone sg tuleje prowadzace 15, o osiach nych amortyzatoréw, zawierajace bezwiladnoSciowy
nachylonych wzgledem osi walu napedowego. Po wzbudnik drgan, znamienne tym, ze ma dwie ply-
tulejach 15 przesuwane sa za poérednictwem $ruby o ty: dolng (1), posadowiong na stupach zelbetowych
regulacyjnej 18, masy niewywazone 17. (2) 1 plyte gérna (4), pomiedzy ktérymi ustawione

Na plytach 1 i 4 zamocowane sa czujniki prze- sa amortyzatory (3), przy czym do pltyty gérnej (4),
mieszczen 18, kitbre rejestruja ugiecie amortyza- sprzezonej z uktadem synchronizacji przymocowa-
toréw. na jest rura (9), na ktérej jednym z koncé6w zamo-

Do dolnego kofica rury 9 zamocowany jest u- 15 cowany jest wzbudnik drgan (10), sprzeiony, za
chwyt 20 na dodatkowe obcigzniki 21. Pomiedzy posrednictwem przekladni (11) i watu (12) z silni-
wzbudnikiem 10, a plyta uchwytu 20 umieszczony kiem (13), ponadto na dolnym koncu rury (9)
jest czujnik sily 19, ktéry rejestruje wielkosé sity znajduje sie uchwyt (20) do mocowania dodatko-
wymuszonej. wych obcigznikéw (21).

Dziatlanie urzadzenia jest nastepujace. Naped 20 2. Urzgdzenie wediug zastrz. 1, znamienne tym,
silnika pradu stalego 13 o regulowanej predkosci ze uklad synchronizacji sklada sie z czterech wa-
obrotowe]j, przenoszony jest na wzbudnik 10 za 16w (8), utozyskowanych w obudowie (8), przy czym
posrednictwem przekladni 11 i walu 12. Na skutek do kazdego watu (5) przyspawane s dwa wycieg-
wirowania niewywazonych mas 17 wzbudnika 190 niki (7), potaczone przegubowo z uchwytami 8)
wystgpuje sila okresowa o pionowym kierunku o5 Dlyty gbrnej (4). '
dziatania. Wielkos$é tej sily rejestrowana jest przez 3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
czujnik sily 19. Sila ta przenoszona jest na zes- ze wzbudnik drgan (10) skiada sie z dwéch réwno-
taw amortyzatoréw 3, mocowanych miedzy piyta- leglych waléw napedowych (14), na ktébrych osa-
mi: goérng 4 i dolna 1. Zmiane cbeiaZenia statycz- dzone sa tuleje prowadzgce (15), do przesuwania
nego urzadzenia dokonuje sie przez zmiane ilosci 3¢ Mmas niewywazonych (17) za posrednictwem $ruby
dodatkowych obciaznikéw 21. Aby zapewnié ruch regulacyjnej (16).
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