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Urzadrzenie do whijania sworzni anodowych

Przedmioteni wynalazku jest urzadzenie do whijania sworzni anodowych, doprowadzajacych prad do anody
clekirolizers, '

Znane wzadzenie do whijania sworzni anodowych stanowi wdézek zaopatrzony w mechanizm jazdy
i mechanizm kierowniczy potaczony za pomocs sifownikdw z ramag zawierajaca mechanizm podawania i whijania
sworzni anodowych. Mechanizm podawania sworzni skiada sie z poprzeczki, zaopatrzone] w prowadnice,
w kidrej jest osadzony wysiegnik sprzegniety z poprzeczka za pomocy sitownika, przy czym na wysieguiku jest
wsytuowany pojemnik na sworznie, a poprzeczka oraz, rama sy ze sobg poiaczone sitownikiem. Mechanizm
whilania sworzni stanowi prowadnica zakoriczona czopami i zaopatrzona w obejme, wyposazong w sitownik
whijajacy, kidrego drag tiokowy zakoiiczony jest mechanizmem szczgkowym i zaopatrzony w sitownik pomoc-
niczy z whijakiem, przy czym obejma i czop prowadnicy sa potaczone sitownikiem.

Celem wyndazku jest polepszenie waronkéw pracy izwiekszenie automatyzacii dotychczasowych
rozwigzan.

Istota wynalazku polega na tym, Ze urzgdzenie do wbijania sworzni anodowych oprdcz znanego wdézka
gidwnego 7 jego mechanizmem jazdy i mechanizmem kierowniczym, zawiera, umieszczony na woézku giéwnym,
wozek pomocniczy, pofaczony z nim poprzez silnik hydrauliczny. W korpusie wézka pomocniczego znajdujs sig
trzy mechanizmy: mechanizm podawania sworzni, mechanizm wbijania sworzni oraz mechanizm dosuwu wézka
pomocniczego do anody elektrolizera.

Mechanizm podawania sworzni wozka pomocniczego zawiera pojemnik na sworznie, pofaczony z tiokami
siinikéw hydraulicznych oraz poprzez dZzwignie z korpusem wozka pomocniczego. Wewnetrzna obrotowa czgsé
poiemnika jest polaczona ze sprzegtem tarczy podziatowej, poltaczonej z silnikiem hydraulicznym, stuigcym do
jei mapedu.

Mechanizm whijania sworzni wézka pomocniczego sklada sie z dwdch potaczonych ze sobg przegubowo
silnikdw hydraulicznych, zamocowanych do korpusu wézka pamocniczego.

Mechanizn: dosuwu woézka pomocniczego do anody zawiera prowadnice, w ktérych umieszczony jest
korpus wozka pomocniczego, potaczony z tymi prowadnicami za pomoca silnikéw hydraulicznych. Ponadto
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wizek gidwny urzadzenia jest wyposazony w szyny dla przesuwu koi jezdnych wdzka pomocniczego. Silniki
hydrauliczne urzadzenia moga by¢ dodatkowo polgczone ze sterujacym ukiadem logicznym poprzez prayciski,
umieszczone w pulpicie sterowniczym, znajdujgeym sie na wézku giéwnym. :

Zalety urzadzenia, wediug wynelazku, jest znaczne polepszenie warunkéw pracy dzigki zwigkszeniu
stopnia automatyzacii.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przykiadzie wykonania na rysunku, na kidrym fig. |
przedstawia urzgdzenie w widoku oglnym 2 preodu, a fig. 2 urzgdzenie w prackroju pionowym.

Urzadzenie skiada sie z wozks giownego 1 {umieszezonego na nim woézka pomocniczego 2, przy czym
wozek gtéwny 1 jest polaczony z wézkiem pomocniczym 2 poprzez silnik hydrauliczny 3 iciggna 4 (fig. 1
ifig. 2). W korpusie wozka 2 znajduig sie trzy mechanizmy: mechanizm podawania sworzni, mechanizm wbijania
sworzni oraz mechanizm dosuwu wézka pomocniczego 2 do anody elektrolizera.

Mechanizm podawenia sworzni zawlerz pojemnik na sworznie 5 polgczony z tiokami 6 dwéch silnikéw
hydraulicznych 7 i 8 oraz poprzez dwie dZwignie 9 1 10 z korpusem wdzka pomocniczego 2. Pojemnik § na
sworznic skteda sie 2 czesel zewnetrznei z wyciedlem 11 oraz z obrotowej czedci wewngtrzne] ze sworzniami
anodowymi, nie uwidocznionych na rysunku. Wewngtrzna, obrotowa czgéé pojemnika 5 jest polaczona ze
sprzgglem [2tarczy podziaiowej 13, potaczone] z silnikiern hydraulicznym 14, stuizcym do jej napedu.

Mechanizm wbijania sworzni sklada sie z dwdch polaczonych ze soba przegubowo siinikéw hydrauliczaych
151186, zamocowanych do korpust wézka pomocniczego 2.

Mechanizm dosuwn wdzka pomocniczego 2 zawieras dwie prowadnice 17, w ktdrych umieszezony jest
korpus tego wozka 2 potaezony z prowadnicami 17 za pomocg dwdch silnikéw hydruliczaych 18.

Wozek gidwny 1 jest wyposaiony w szyny 19 dia posuwu két jezdnych 20 wézka pomocniczego 2 oraz
wcztery silniki hydravliczne korekcyjne 21. Silniki hydrauliczne 3, 7, 8, 14 115 urzadzenia sg polaczone
dodatkowo ze sterujgeym ukladem logiczaym poprzez preyeiski, umieszezone w pulpicle sterowniczym wdzka
grdwnego 1, nieewidocznionym na rysunku.

Dziatanie urzgdzenia, wediug wynalazku, ma przebieg nastgpujacy. Za pornocs silnikéw hydraulicznych 7,
8 idéwigu 9 i 10 obraca si¢ pojemmik 5 na sworznie anodowe o kat rzedu 90° i wowczas obrotowa czgéé
wewngtrzna tege pojemmika 5 zasprzepla sie ztarcza podziatowy 13. Nastgpnie za pomocg silnikéw
hydraulicznych 18 dosuwa sig korpus wdzka pomocniczego 2 wraz z pojemnikiem § do $ciany anody oraz za
pomocy silnikdw hydrauliczrych korekeyjnych 21 ustawia wozek giowny 1 w poloZeniu poziomym, a silniki
hydrauliezne 15 i 16 ustawiaja sie w potozeniu roboczym. Mechanizm podawania sworzai ancdowych za pomocs -
tarczy podziztowej 13 obraca obrotows cze$é wewnetrzng pojemnika 5 w ten sposdb, aby sworzent snodowy
znalazt sie w wycigein 11 czescl zewneirznej pojemnika S.

Mechanizm whijania sworzni anodowych za pomocs silnika hydraulicznego 15 wbija sworzer w anode
elekirolizers, po czym drag ifckowy tego silnika 15 wycofuje si¢ do poprzedniego potoZenia, a mechanizm
podawania podaje nasiepny sworzed wwycigcie 11 czedel zewnetrznei pojemnika 5. Nastgpnie silnik
hydrauliczny 3 za pomocy ciegien 4 przesuwa wézek pomocniczy 2 o odlegto$é, wynikajacy z podziatki whijania
sworzni w anode elektrolizera. Czynnoéci podawania sworzni anodowych w wycieciu czedel zewneirznej
pojemnika 5, wbijania sworzni w.anode iwycofywania draga tiokowego silnika hydraulicznego 15 oraz
przesuwania wézka pomocniczego 2 o podziatke whijania sworzni powtarzajg sie, przy czym sterowanie tymi
czynnodciami preeprowadza sig za pomocs ukiadu logicznego.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do whbijania sworzni anodowych, zawierajace wézek, zaopatrzony w mechanizm jazdy
i mechanizm kierowniczy, znamienne tym, Ze ma umieszezony na woézku giéwnym (1) i potaczony
w nim poprzez silnik hydrauliczny (3) wézek pomocniczy (2}, w ktdrego korpusie znajduijs sie trzy mechanizmy:
mechanizm podawania sworzni, mechanizm wbijania sworzni oraz mechanizm dosuwu woézka pomocniczego (2)
do anody elektrolizera, 2 ponadto wézek ghowny (1) jest wyposaZony w szyny {19) dia przesuwu két jezdnych
{20) wdzka pomocniczego (2).

2. Urzadzenie wediug zastrz. 1, znamienne tym, e mechanizm podawania sworzmi wézka
pomecniczego {2) zawiera pojemnik (5} potaczony z silnikami hydravliczaymi (7 i 8) oraz poprzez déwignie (9
i 10) z korpusem wézka (2),przy czym wewnegtrzna obrotowa cze$c pojemnika (5} jest polaczona ze sprzeglem
{12) tarczy podziatowej (13) potaczonej z silnikiem hydraulicznym (14).
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3. Urzadzenie wedlug zastrz. |, znamienne tym, Ze mechanizm wbijania sworzni wézka porﬁocni-
ezego (2) skiada sig. z potaczonych ze soba przegubowao silnikéw hydraulicznych (15 i 16), zamocowanych do
korpusu wdézka pomocniczego (2).

4. Urzadzenie wedlug zastrz.l, znamienne tym, Ze mechanizm dosuwu wdzka pomocniczego (2)
zawiera- prowadnice {17), w ktérych umieszczony jest korpus wézka pomocniczego (2) polaczony z prowadnica-
mi {17) za pomoca silnikéw hydrauliczoych (18).

5. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym, Ze woézek gidwny (1) jest wyposaiony w szyny
{19} dla przesuwu kot jezdnych {20) wézka pomocniczego (2). '

6. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym, Ze silniki hydrauliczne (3, 7, 8, 14 i15) s
polaczone dodatkowo ze sterujgcym ukiadem logicznym.
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